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(21)申请号 201520989091.6

(22)申请日 2015.12.02

B65G 35/00(2006.01)

(73)专利权人 上海君屹工业自动化股份有限公

司

地址 201807 上海市嘉定区工业区汇源路

55 号 6 幢 2 层 A 区 2025 室

(72)发明人 张卫国  张江华  叶国伟

(74)专利代理机构 上海泰能知识产权代理事务

所 31233

代理人 宋缨  孙健

(54) 实用新型名称

第七轴机器人

(57) 摘要

本实用新型涉及一种第七轴机器人，包括载

盘、底座和电机，电机安装在底座上，载盘安装在

底座上方，底座包括两块相对且平行设置的导向

板和若干平行设置的连接座，连接座的两端与两

块导向板固定连接，两块导向板外侧对应设置导

向轨，载盘通过导向轨与底座可滑动式连接，导向

板内侧沿导向板延伸的方向设有齿条，载盘上安

装有与齿条相配合的齿轮，齿轮通过电机驱动与

齿条发生相对移动，电机与齿轮之间设有减速机。

本实用新型装配简单，结构紧凑，节省工位空间，

适用于小型机器人或设备的输送，应用范围广泛，

而且输送精确。

(51)Int.Cl.

(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利
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1.一种第七轴机器人，包括载盘(5)、底座和电机(4)，所述电机(4)安装在底座上，所述

载盘(5)安装在底座上方，其特征在于：所述底座包括两块相对且平行设置的导向板(12)和

若干平行设置的连接座(6)，所述连接座(6)的两端与两块导向板(12)固定连接，所述两块

导向板(12)外侧对应设置导向轨(8)，所述载盘(5)通过导向轨(8)与底座可滑动式连接，所

述导向板(12)内侧沿导向板(12)延伸的方向设有齿条(1)，所述载盘(5)上安装有与齿条

(1)相配合的齿轮(2)，所述齿轮(2)通过电机(4)驱动与齿条(1)发生相对移动，所述电机

(4)与齿轮(2)之间设有减速机(3)。

2.根据权利要求1所述的一种第七轴机器人，其特征在于：所述底座上方设有防护盖板

(7)。

3.根据权利要求2所述的一种第七轴机器人，其特征在于：所述电机(4)和减速机(3)安

装在底座上方、位于防护盖板(7)与底座之间。

4.根据权利要求1所述的一种第七轴机器人，其特征在于：所述若干连接座(6)两端设

有固定脚(11)。

5.根据权利要求1所述的一种第七轴机器人，其特征在于：所述导向轨(8)为工字轨，所

述载盘(5)下方、四个顶角处带有四个安装脚(10)，所述四个安装脚(10)上设有与导向轨

(8)相配合的卡块结构。

6.根据权利要求5所述的一种第七轴机器人，其特征在于：所述两块导向板(12)中的一

块设有齿条(1)，相对应两个安装脚(10)中的一个安装脚(10)上安装有齿轮(2)。

7.根据权利要求1所述的一种第七轴机器人，其特征在于：所述两个导向板(12)外侧、

导向轨(8)上方安装润滑油罐(9)。
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第七轴机器人

技术领域

[0001] 本实用新型属自动化设备技术领域，特别是涉及一种第七轴机器人。

背景技术

[0002] 在汽车自动化生产领域，现有的输送轨道一般为开放式结构，具有体积较大、装配

复杂、防护较低等特征，也正是由于这些特征，现有的输送轨道在后期维护保养方面不方

便，这类导轨最大的问题在于，在环境恶劣条件下工作会严重影响其寿命，精度降低，损伤

精密传动元器件，并且不适用于部分小型机器人或设备。

发明内容

[0003] 本实用新型所要解决的技术问题是提供一种第七轴机器人，装配简单，结构紧凑，

节省工位空间，适用范围广，输送精度高。

[0004] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是提供一种第七轴机器人，包括载

盘、底座和电机，所述电机安装在底座上，所述载盘安装在底座上方，所述底座包括两块相

对且平行设置的导向板和若干平行设置的连接座，所述连接座的两端与两块导向板固定连

接，所述两块导向板外侧对应设置导向轨，所述载盘通过导向轨与底座可滑动式连接，所述

导向板内侧沿导向板延伸的方向设有齿条，所述载盘上安装有与齿条相配合的齿轮，所述

齿轮通过电机驱动与齿条发生相对移动，所述电机与齿轮之间设有减速机。

[0005] 所述底座上方设有防护盖板。

[0006] 所述电机和减速机安装在底座上方、位于防护盖板与底座之间。

[0007] 所述若干连接座两端设有固定脚。

[0008] 所述导向轨为工字轨，所述载盘下方、四个顶角处带有四个安装脚，所述四个安装

脚上设有与导向轨相配合的卡块结构。

[0009] 所述两块导向板中的一块设有齿条，相对应两个安装脚中的一个安装脚上安装有

齿轮。

[0010] 所述两个导向板外侧、导向轨上方安装润滑油罐。

[0011] 有益效果

[0012] 本实用新型的底座通过两块导向板和若干连接座连接组装而成，电机和减速机等

设备内置，装配简单，结构紧凑，有利于节省工位空间，同样适用于小型机器人和设备。通过

相互配合齿轮和齿条结构，在电机的驱动和减速机的制动作用下，对载盘的滑动进行准确 

控制，输送精准稳定。另外，底座上设置防护盖板，能够对内部的精密传动元件进行保护，有

效地提升了使用寿命，保证了输送精度；自带润滑油罐，自行润滑调校，方便维护。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的立体结构图。

[0014] 图2为本实用新型载盘位置的放大结构图。
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具体实施方式

[0015] 下面结合具体实施例，进一步阐述本实用新型。应理解，这些实施例仅用于说明本

实用新型而不用于限制本实用新型的范围。此外应理解，在阅读了本实用新型讲授的内容

之后，本领域技术人员可以对本实用新型作各种改动或修改，这些等价形式同样落于本申

请所附权利要求书所限定的范围。

[0016] 如图1和图2所示的一种第七轴机器人，包括载盘5、底座和电机4，其中电机4安装

在底座上，载盘5安装在底座上方。

[0017] 底座包括两块相对且平行设置的导向板12和若干平行设置的连接座6，连接座6的

两端与两块导向板12固定连接。底座上方设置防护盖板7，电机4安装在防护盖板7与底座之

间，防护盖板7起到保护内部元件的作用。连接座6的两端设有固定脚11，能够将底座固定安

装到地面上，也可以利用抬高价进行抬高安装。

[0018] 两块导向板12外侧对应设置导向轨8，载盘5通过导向轨8与底座可滑动式连接，导

向板12内侧沿导向板12延伸的方向设有齿条1，载盘5上安装有与齿条1相配合的齿轮2，齿

轮2通过电机4驱动与齿条1发生相对移动，电机4与齿轮2之间设有减速机3，减速减3也是安

装在底座上，位于防护盖板7与底座之间。以现有的这种第七轴机器人为例，其中导向轨12

为工字轨，载盘5下方、四个顶角处带有四个安装脚10，四个安装脚10上设有与导向轨12相

配合的卡块结构。两块导向板12中的一块设有齿条1，与该导向板12相对应两个安装脚10中

的一个安装脚10上安装有齿轮2。

[0019] 这种轨道采用齿条1和齿轮2相配合、电机4驱动、减速机3制动的方式进行输送，输

送精度可以达到0.06mm，速度可达1.9m/s。而且整体结构紧凑，节省工位空间，装配简单，负

载量大，适用范围广。

[0020] 两个导向板12外侧、导向轨8上方安装润滑油罐9，可以在轨道运行过程中起到一

个自动润滑的作用，后期维护保养方便，免后期调校。
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图1

图2
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